航海技术专业毕业论文选题参考
注意：这些题目仅供参考，可从中选择也可自定。
另：请从中选出10-15个列在选题表中，不必全列出。
一、船艺部分
1. 吊杆作业受力分析
可以在实际测算的基础上讨论为减少受力应如何改变吊杆的角度和稳索系结点的位置等。
2. 甲板大件货的装载
当装甲板大件货时，接实际绑所和装载情况计算并分析货物和受力，也可总结甲板大件装运的经验。
3. 锚设备的检修与养护
可根据测量的记录，分析存在的缺陷，提出检修的方法。
4. 吊货设备的检修与养护
可根据测量记录，分析各部件的情况，提出保养和检修计划。
5. 舵设备的检修与养护
可在分析检查记录的基础，拟订保养维修计划。
6. 自动舵调整的心得体会
7. 船舶的旋回性与航向稳定性
可记录:每分钟操舵次数和所用舵角（平静海面)，不同载重，不同车速，不同舵角时，船首开始转动的延滞时间，船首向偏转的角速度（定常旋回)，淌航中能稳定船首向的最低船速，空船横风，不同风力时角满舵以稳定船首向的最低船速。在此基础上分析船舶的操纵性。
8. 救生、消防设备及应变演习
可根据参加演习及设备的检查保养中你所发现的问题，分析它们的原因，提出如何改进措施。
9. 一个船体修理计划
可根据上次修船的资料以及平时检查测量的记录，拟订出一个修船计划。也可能写船体或设备修理的心得。
10. 油船驾驶员工作
内容包括:装卸油、航行中、防火安全、洗舱、日常保养工作等。可以侧量一方面、也可以综合。
11. 船舶的惯性
内容可以包括:测定的方法，运用冲程数据进行操纵的实例，用计算法与实测方法进行比较等。
12. 船舶旋回
可根据本船的旋回要素对实际操纵分析，根据客观条件（风流）和本船条件（车、舵、装载）的变化验证旋回要素变化的规律。用计算方法验算旋回直径。
13. 浅水的影响
进出浅水区时，仔细观察兴波、下沉、吃水差和舵效等的变化，做好记录进行分析，并验算首或尾部下沉量。
14. 狭窄水道对操纵的影响
进出狭水道时，观察岸推、岸吸和船吸的现象，分析其机理，验证它们的规律。
15. 系泊操纵讨论
可结合典型的系泊实例，通过计算，验证风压漂移―—停车淌航拖锚制动、拖轮拖力、倒车拉力、舵力转船力矩、流力转船力矩和倒缆受力等，给合操纵其方法，提出分析意见。
16. 锚泊方法
可结合锚泊，详细记录客观环境和本船条件以及锚泊操纵方法，分析各个阶段的操纵，验算链长。
17. 锚泊中的偏荡
观察错泊中的偏荡，通过定位，描出偏荡轨迹，测出风舷角的变化，观察测链的张力，做好记录。分析偏荡的原因及其规律，提出防止措施。
18. 在风浪中操纵
可根据大风浪操纵的实践，分析风浪来临前的准备工作。从当时客观条件各阶段的操纵方法，写出心得的体会。
19. 台风中操船
如遇台风，观测气压、风向、风力、云状和天气的变化，判断船在台风中的位置，结合实际操纵方法，分析各阶段的措施。
20. 互见中船舶避让分析
详细记录:发现来船的方位、距离和时间、来船的号灯和号型判断来船种类与动态，判断碰撞危险，本船采取的措施，来船动态的变化与措施。遵照避碰则的要求，分析各阶段措施的正确性。
21. 雷达避碰
当能见度不良时，记录雷达观测的数据，估算来船的运动要素，来船采取的措施，来船运动的变化措施，接避碰规则的要求，分析各阶段措施的正确性。
22. 避让渔船
当和渔船相遇时，根据来船的号灯号型判断渔船的种类和动态，结合本船避让措施，分析措施的正确性。
23. 海事分析
如遇海事，详细记录事故的经过及采取的措施，并分析各阶段措施的正确性。24、
24. V. H.F道讯
进出港或在大海上用VHF通讯中有哪些经验。对通讯程序或通讯用语有哪些改进意见等。

二、航海天文部分
1. 用水天线、星体和太阳测定六分仪指标差的精度分析比较与实测经验。
2. 锚泊和航行中在不同海况和水线情况下个人观测太阳和星体高度的单―观测精度分析与实测经验。
3. 太平洋西岸天文定位精度的实测与分析。
4. 特大高度定位的实测经验与误差分析（视航区条件而定)。
5. 自昼同时观测金星（或月亮）和太阳定位的实测经验与误差分析。
6. 各种天体高度方法表的优缺点比较与改进意见。
7. 太阳真出没、低高度和北极星测罗经差的精度分析比较与实测经验。
8. 人造卫星定点和动点观测的精度分析。
9. [bookmark: _GoBack]卫星接收机单机定位与组合导航系统定位精度的比较。
